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Ficha de Avance de la licitacion ‘Adquisicion, mantenimiento y automatizacion
de bases topograficas y cartograficas’

DESCRIPCION GENERAL

Disefio de un sistema que permita la elaboracidn y edicidon de bases topograficas a partir de
los datos capturados por los sensores aerotransportados en UAVs y en otros vehiculos,
aéreos, nauticos y terrestres. Este conjunto de aplicaciones debe facilitar la captura y
actualizacién de los objetos geograficos presentes en las bases topograficas definidas por el
Instituto de Estudos do Territorio (IET). Tiene que incluir funcionalidades de generalizacion
cartografica, transformaciéon de formatos, conversién a modelos de datos, edicién de nubes
de puntos LiDAR, obtencion de modelos digitales del terreno y almacenamiento en bases de
datos.

Uno de los usos de la informacion procedentes de UAV’s es la captura y actualizacidn de
informacidn vectorial para la generacién de distintos productos tanto 2D como 3D. Otra
informacidn bdsica son las nubes de puntos que permite realizar analisis y generar entornos
en 3D de muy alta definicidn. Toda la informacién tanto vectorial como las nubes de puntos
deben de tener una calidad posicional adecuada por lo que va a ser imprescindible Ia
aplicacion de procedimientos fotogramétricos.

Debido al gran volumen de datos e informacidn a procesar es necesario disponer de una
solucidn que permita el acceso rapido sencillo a la informacién a procesar y poder localizar
la de manera eficiente. A partir del acceso a la informacidn debe de disponerse de una
plataforma sobre la que se puedan realizar procesos de automatizacion de tareas que
faciliten la creaciéon de la forma mas sencilla y si es posible la automatizacion de distintos
productos.

Siendo de gran importancia los procesos de aerotriangulacién y correccion de la distorsion
de las imdagenes debidas a la éptica de las lentes utilizadas. Para la captura de vectores debe
de poder utilizarse tanto la informacidn de nubes de puntos, por ortoimagenes y pares
estereoscopicos.

1.- DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS FUNCIONALES
Esta plataforma constard de los siguientes mddulos:

e Eleccidn y verificacion de las fuentes de datos necesarias para los procesos
e Programacion de toma de datos con los parametros requeridos

e Captura de objetos geograficos vectoriales

e Edicidon de nubes de puntos

e Generacion de mallas 3D de elevaciones

e Control de calidad segiin modelos de datos

e Conversion de esquemas de datos
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2.- OBJETIVOS FUNCIONALES A ALCANZAR

Utilizacidn de sensores y dispositivos (UAV’s, Laser Mobile, fotografia oblicua, radar,
LiDAR, Laser Scanner, etc.) para la incorporacién de datos a la cartografia.
Actualizacién continua de la cartografia por objetos geograficos para dejar de hacer
nueva cartografia por hojas o ambitos predeterminados.
Obtencién de nuevas cartografias mediante procesos de generalizacién para evitar
la duplicidad de trabajos en las mismas localizaciones a diferentes escalas.
Adaptacién de las bases cartograficas a los modelos de datos modernos para su uso
en bases de datos geograficas.
Obtencién de cobertura LiDAR a diferentes densidades de puntos
Elaboracién de MDT, MDT hidrografico, MDS
Herramienta de procesamiento de datos LiDAR

o Ajuste altimétrico de pasadas LiDAR

o Recorte archivos LAS

o Visualizacion de datos LiDAR
Clasificacién de nube de puntos LiDAR
Campos de calibracion vuelos LiDAR
Nubes de referencia para controles de calidad
Herramienta de evaluacion del control de calidad
Obtencién de MDE a partir de técnicas de correlaciéon de pixel a pixel de imagenes
Analisis de respuesta de LiDAR a diferentes tipos de coberturas vegetales (arbolado,
matorral y herbaceos)
Deteccién automatica de elementos a partir de nube de puntos LiDAR, teniendo en
cuenta tanto la posicion como intensidad o RGB del punto

o Edificaciones
Construcciones
Vias de comunicacidn elevadas
Diferentes tipos de vegetacion
Otras estructuras
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3.- TECNOLOGIAS INVOLUCRADAS, COMBINACIONES DE TECNOLOGIAS Y SOLUCIONES

Adquisiciéon de datos con UAVs

LiDAR

Fotografia vertical y oblicua

Imagenes radar

Bases de datos geograficas

Video georreferenciado

Controles de calidad siguiendo la familia de normas 1SO/TC211 (19113, 19114,
19138)

4.- PLAZOS: 18 meses

5.- PRESUPUESTO: 1.500.000 €

6.- COMENTARIO




